Baureihe DCK31

Motortyp 405006-4

Technische Daten
Nennspannung Un [Volt] 24
Leerlaufdrehzahl ng [min-1] 65
Nenndrehmoment My [Nm] 4,00
Einschaltdauer %
Ein [min]
Anlaufmoment My [Nm] 50,00
Getriebelbersetzung 69:1
Ankerwiderstand 2Lamellen R mOhm
4lamellen R mOhm g
Zahnradwerkstoff Kunststoff 3
Hall IC X :
Impulse/Umdrehung Antriebswelle 69
Ausgangskanéle 2
Bemerkung d=M6x10
Schutzart IP30
Gewicht kgl 1,21
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Abtriebswelle W304 Schaltbild 27 Anschluss K320
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Flachstecker 63 50,8
TN 46 244

Gegenstecker. Tyco 130907
mit Hillse AMP 925603

Enderungen und Irmtimer, auch technischer Art, vorbehalten.



-+

Hallgeber S-ESD

25— |
R HALL | ¢
e | i
1
1 |
B [HALL ¢
i pc_ I T
i |
' e e !
1 = = !
i
¢ i
I o e = e i e, e e e .|
Richtwerta Pull-Up Widerstand
Sk /24 W
ZROM1Z2W
1602/ 5V

Al

A2

Anschluft K324

Al A2 + -

Gegenstecker: Panduit CF100 F22-04

Anschiul K312

Masseanschlul
Flachstecker 6,3 x 0,8 DIN 46 244



