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@ Manuale d’'installazione quadro elettronico per automazioni a 2 motori 230 V~ con radio incorporata.
Installation manual for control panel for 2 motors automation 230 V~ with built-in radio.

Manuel d'installation d’'une armoire électrique pour automatisation a 2 moteures 230 V~ avec radio incorporée.
Installationsanleitung der zweimotorigen Torsteuerung 230 V~ mit integriertem Funkempfanger.

Manual de instalacion del tablero eléctronico para automacion a dos motores 230 V~ con radio incorporado.

Manual de instalagdo do quadro eléctronico para automacao com 2 motores 230 V~ com radio incorporado.
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ALLGEMEINE SICHERHEITSHINWEISE

Diese Montageanleitungen sind ausschlie3lich dem

Fachpersonal vorbehalten.
Die Montage, elektrischen Anschliisse und Einstellungen sind
unter Beachtung der technischen Verhaltensregeln und Ein-
haltung der geltenden Normen auszufuhren. Lesen Sie die
Anleitungen vor der Montage des Produkts aufmerksam durch.
Eine fehlerhafte Montage kann zu ernsthaften Verletzungen
und Sachschaden fiihren. Die Verpackungsmaterialien (Kunst-
stoff, Styropor etc.) missen sachgemaR entsorgt werden und
dirfen nicht in Kinderh&nde gelangen, da sie eine Gefahren-
quelle darstellen kénnen. Uberpriifen Sie das Produkt vor der
Montage auf Transportschdden. Montieren Sie das Produkt
nicht in explosionsfahiger Atmosphéare oder Umgebung: Das
Vorhandensein von entziindlichen Gasen oder Dampfen be-
deutet eine groBe Gefahr. Beachten Sie bei der Montage
der Schutzeinrichtungen (Lichtschranken, Kontaktleisten, Not-
Stopps etc.) unbedingt die geltenden Normen und Richtlinien,
die Kriterien der technischen Verhaltensregeln, die Montageu-
mgebung, die Betriebslogik des Systems und die vom motori-
sierten Tor entstehenden Kréfte.

Stellen Sie vor dem elektrischen Anschluss sicher,

dass die Angaben auf dem Datenschild mit den Werten
des Stromnetzes Ubereinstimmen. Statten Sie das Versor-
gungsnetz mit einem allpoligen Trennschalter mit Kontaktoff-
nungsabstand von mindestens 3 mm aus. Stellen Sie sicher,
dass der elektrischen Anlage ein geeigneter Fehlerstrom-
Schutzschalter und ein Uberstromschutz vorgeschaltet sind.
SchlieRen Sie das motorisierte Tor soweit erforderlich an eine
normgerechte Erdungsanlage an. Unterbrechen Sie wéhrend
der Montage-, Wartungs- oder Reparaturarbeiten die Stromzu-
fuhr, bevor Sie den Deckel fur den Zugang zu den elektrischen
Geréten oOffnen.

Eingriffe an den elektronischen Geréaten dirfen nur mit

antistatischem geerdeten Armschutz vorgenommen wer-
den. Der Hersteller des Antriebs lehnt jede Haftung fur die In-
stallation von sicherheits- und betriebstechnisch ungeeigneten
Bauteilen ab. Bei Reparaturen oder Austausch der Produkte
durfen ausschlief3lich Original-Ersatzteile verwendet werden.

MONTAGEHINWEISE

Befestigen Sie das Steuerungsgehduse. Fir die Kabelein-
fuhrungen das Gehéause der elektrischen Steuerung auf der
Unterseite bohren. Falls mdglich, die Kabel unter Verwendung
geeigneter (nicht von uns mitgelieferter) Verschraubungen
befestigen.

Halten Sie die Zuleitungs- und Motorkabel von den Steuer-
kabeln an den Anschlusspunkten in den Klemmenbrettern
mindestens 8 mm voneinander getrennt (z.B. Kabelbinder
verwenden). Schlieen Sie die den Schutzleiter (Farbe gelb-
gruin) von Zuleitung, Trafo und elektronischer Steuerung unter
Verwendung der mitgelieferten Klemme gemeinsam an. Zum
Ende der Installation wieder das Geh&use schlieRen.
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EG-KONFORMITATSERKLARUNG

DITEC S.p.A.

via Mons. Banfi, 3

21042 Caronno P.lla (VA) — ITALY

erklart hiermit, dal die Steuerungen der Serie E2 (mit einge-
bautem Funkempfanger 433,92 MHz) mit den einschlagigen
Bestimmungen folgender EG-Richtlinien Ubereinstimmen:
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG,

EMC-Richtlinie 2004/108/EG und

R&TTE-Richtlinie 1999/5/EG.

Hersteller:
Adresse:

Caronno Pertusella, Fermo Bressanini

05-12-2002 (Vorsitzende)

TECHNISCHE DATEN
E2 E2J

Spannungsversorgung | 230 V~/50Hz | 120 V~/60Hz
Sicherung F1 F5A F6,3A
1 Motor 230 V~ 120 V~
Ausgang 5 A max 6,3 A max
2 Motoren 230 V~ 120 V~
Ausgang 2x25Amax | 2x 3,15 Amax
Stromversorgung 24V=/05A | 24V=/05A
Zubehor
Temperatur -20° C/+55°C | -20°C/+55° C
Schutzgrad IP55 IP55
Dimensionen 187x261x105 187x261x105
Funkfrequenz 433,92 MHz 433,92 MHz
Einlernbare Funk 200 200
Codes
ANWENDUNG
E2




1. ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

1.1 Befehle
Befehl Funktion Beschreibung
1 —— 5 |N.O.|IMPULSFOLGESTEUERUNG |Bei DIP1=0OFF und TC<MAX wird beim SchlieRBen des Kontaktes eine
MIT AUTOMATISCHER Offnung oder SchlieRung in folgender Reihenfolge ausgeldst: AUF-STOP-
SCHLIEBUNG ZU-AUF.
Anm.: Durch die automatische Schlie3ung erfolgt nach einem Stop, nach
der an TC eingestellten Zeit eine automatische SchlieRung.
IMPULSFOLGESTEUERUNG |Bei DIP1=OFF und TC=MAX wird beim Schlie3en des Kontaktes eine
OHNE AUTOMATISCHER Offnung oder SchlieBung in folgender Reihenfolge ausgeldst: AUF-STOP-
SCHLIEBUNG ZU-AUF.
GEZIELT AUF MIT Bei DIP1=ON und TC<MAX wird beim SchlieRen des Kontaktes eine
AUTOMATISCHER Offnung ausgelost.
SCHLIERUNG
GEZIELT AUF OHNE Bei DIP1=ON und TC=MAX wird beim Schliefen des Kontaktes eine
AUTOMATISCHER Offnung ausgelost.
SCHLIERUNG Bei stillstehendem Antrieb bewirkt das SchlieRen des Kontaktes den ent-
gegengesetzten Vorgang zum Stoppen.
1 —— 6 |N.C. ANHALTESICHERHEIT Die Offnung des Sicherheitskontaktes stoppt und verhindert alle Bewe-
gungen.
1 ——— 6 |N.O.|GEZIELT zU Bei 6—4=0FF I0st das SchlieRen des Kontaktes eine SchlieRung aus.
1 —— 8 |N.C. HINDERNISSFREIGABE Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht die Bewegungsumkehr
(erneute Offnung) wahrend der SchlieRphase.
Bei SO=0N unterbindet die Offnung des Kontakts bei stillstehendem An-
trieb jede Bewegung.
Bei SO=OFF unterbindet die Offnung des Kontakts bei stillstehendem
Antrieb nur die Schlie3bewegung.
1 —— 9 |N.C. STOPP Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Stoppen der Be-
wegung.
1 —— 9 |N.O. TOTMANNBETRIEB Die permanente Offnung des Sicherheitskontaktes aktiviert den Totmann-
betrieb.
Unter dieser Bedingung funktionieren die Offnungs- (1-5) und SchlieR-
befehle (1-6) nur, wenn sie gedrlickt gehalten werden. Werden sie los-
gelassen, kommt der Antrieb zum Stillstand. Die eventuell vorhandenen
Sicherheitsvorrichtungen und die automatische SchlieBung sind deakti-
viert.
0 —*— 11 |N.C. |[ENDSCHALTER Die Offnung des Endschalterkontaktes stoppt die SchlieRbewegung des
-~ TOR ZU (M2) Motors 2 (M2).
Mit Bricke OM=OFF (einmotorige Betriebsart) bringt der Endschalter die
\\’ SchlieBbewegung des Motors 1 (M1) zum Stillstand.
TM=MAX
0 —— 11 |N.O. VORENDSCHALTER Siehe Beispiele in den Punkt 5 und 6.
TOR ZU
0 —t— 12 |N.C. |[ENDSCHALTER Die Offnung des Endschalterkontaktes stoppt die SchlieRbewegung des
-~ TOR AUF (M2) Motors 1 (M1).
Mit Bricke OM=0OFF (einmotorige Betriebsart) bringt der Endschalter die
Offnungsbewegung des Motors 1 (M1) zum Stillstand.
TM=MAX
0 —— 12 |N.O.|VORENDSCHALTER Siehe Beispiele in den Punkt 5 und 6.
TOR AUF
Die Steuerung ist mit ein Steckplatz fir Funkempfanger, Schleifen-
auswerter 0.4. ausgeschattet.
AUX Die Funktion der Steckplatine wird an DIP1 gewahlt.

Achtung: die Steckplatine dirfen nur eingesetzt oder herausgenommen
werden, wenn die Stromversorgung abgetrennt ist.

ACHTUNG: Alle stromlos geschlossenen Kontakte Gberbriicken, wenn sie nicht benutzt werden. Die Klemmen mit gleicher Nummer
sind dquivalent. Die Funktionsgarantie und die angegebenen Leistungen werden nur mit Zubehér und Sicherheitsvorrichtungen

von DITEC erzielt.
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1.2 Ausgange und Zubehor

Ausgang Wert Beschreibung
1 o0—— + Stromversorgung des Zubehoérs. Ausgang fur Stromversorgung der externen Zubehor-
24V=/05A e L
0O o— - gerate einschlie3lich Zustandslampen.
R 24V=/3W |Lampe Antrieb gedffnet. Nur bei angeschlossenem Endschalter 0-11 (Offner) und OM=OFF
1 n (0,125 A) verlischt die Lampe, wenn der Antrieb geschlossen ist.
R 24V=/3W |Lampe Antrieb geschlossen. Nur bei angeschlossenem Endschalter 0-12 (Offner) und
1 12 (0,125 A) OM=0OFF verlischt die Lampe, wenn der Antrieb getffnet ist.
R 24V=/3W |Lampe Antrieb gedffnet. Schaltet eine Lampe ein, die sich nur bei geschlossenem Antrieb
1 13 (0,125 A) ausschaltet.
12V /15W |Elektroschloss. Schaltet sich bei jedem Offnungsbefehl ein.
0 e———e15
(1,25 A)
230 V~ /100 W |Blinkleuchte (LAMP). Schaltet sich wéahrend der Offnungs- und SchlieRbewegung ein.
230 V~ / 100 W Kurzbeleuchtung. Nur in der Betriebsart 1 Motor (OM=0OFF) und ohne Abschlu an den
X —X—e | 0.4 A) Klemmen X-Y-Z ist es méglich eine Kurzzeitbeleuchtung anzuschlieBen. Die sich nach jedem
' Befehl fiir 180s einschaltet.

1.3 Trimmer

Trimmer

Beschreibung

™

60 s
MIN=10 S@MAX:MO s

Einstellung der Motorlaufzeit. Zwischen 10 und 120 sec.

Anm.: Bei Verwendung von Endschaltern N.C. muss an TM der Héchstwert eingestellt werden. Wenn
die Klemme 0-11-12 nicht verwendet werden (liberbriickt), darf TM nicht auf das Maximum eingestellt
werden.

TR

Einstellung der Verzégerungszeit bei SchlieBung des Motors 1 (M1).

Bei Zulauf startet der Motor 1 (M1) gegeniiber M2 mit einer regulierbaren Verzégerung mit TR von 0
bis 30 s.

Bei der Offnung startet der Motor 2 (M2) gegeniiber M1 mit 3 s Verzdgerung.

Wenn TR=MIN, starten die Fliigel gleichzeitig.

Anm.: es wird empfohlen, TR=MIN mit Fliigeln ohne Uberlappung einzustellen oder TR>3 s mit Fliigeln,
die sich Uberlappen.

TC

120 s
MIN=0 s QMAX-disabled

Zeiteinstellung der automatischen SchlieBung. Von 0 bis 120 s.

Bei TC=MAX ist die automatische SchlieBung deaktiviert.

Ablauf der an TC eingestellten Zeit, beginnt bei stillstand des Antriebes.

Mit DIP2=ON Reduzierung der Zeit der automatischen SchlieBung um 50%, nach Freigabe der Sicher-
heitseinrichtungen (z.B. passieren der Lichtschranke).

Mit DIP2=OFF beginnt der Ablauf der eingestellten Zeit, bei Stillstand des Antriebes.

Anm.: Nach der Aktivierung des Stoppbefehls und nach dem erneuten SchlieRen des Kontaktes 1-9
schaltet sich die automatische SchlieBung erst nach einem Befehl fiir die totale Offnung, die teilweise
Offnung oder die Offnung im Schrittbetrieb ein.

RF Kraftregelung. Hiermit wird der Spannungswert fiir den Motor wahrend des Laufes eingestellt. Der Start
erfolgt fur 1sec mit Maximaler Spannung.
MINA /MAX
R1 Hinderniserkennung. Die Steuerung ist mit einer Sicherheitseinrichtung ausgestattet, die bei

M IN@MAX:disabled

Hindernissen wie folgt reagiert: Beim Offnen stoppt sie die Bewegung. Bei der SchlieRung wird die
Bewegung gestopt und es erfolgt eine Freifahrbewegung.

Bei R1=MIN ist der Druck auf das Hinderniss minimal.

Bei R1=MAX ist die Hindernisserkennung deaktiviert.
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1.4 Dip-Switch

Beschreibung OFF ON
DIP1 |Funktion Befehl 1-5. Schrittbetrieb. Offnung.
DIP2 |[Erneuerung Zeit automatische|50% 100%
SchlieBung.
DIP3 |Zustand des Antriebs bei zu-|Gedffnet. Geschlossen.
schalten der Netzspannung. Bei DIP1=OFF fiihrt der erste Befehl 1-5|Der erste Befehl 1-5 fiihrt die Offnung aus.
die SchlieRung aus. Anm.: Die automatische SchlieBung ist trotz
Bei DIP1=ON fuhrt der erste Befehl 1-5 die|Aktivierung nicht der erste Befehl.
Offnung aus. Wenn nicht die automatische Schlieung
Anm.: bei vorhandenem Endschalter wird|verwendet wird, wird empfohlen DIP3=ON
empfohlen, DIP3=0OFF einzustellen. einzustellen.
DIP4 |Elektroschloss-Entriegelung. Deaktiviert. Aktiviert.
1.5 Jumper
Beschreibung OFF n®Em= ONE==

OM |Antriebstypologie. Antrieb mit einem Motor (Nur M1). Antrieb mit zwei unabhangigen Motoren.

6—4 |Funktion Befehl 1-6. SchlieBung (N.O.) Stopp (N.C.)

SO |[Sicherheitsbetrieb 1-8. Die Offnung des Kontaktes 1-8 bei still- Die Offnung des Kontaktes 1-8 bei still-
stehendem Antrieb erlaubt die Offnung|stehendem Antrieb verhindert jegliche
durch Befehl 1-5 oder Fernbedienung. Bewegungen.

JR3 |Eingebauter Funkempfanger. Deaktiviert. Aktiviert.

JR5 |Antriebsmodell. FACIL. Andere Modelle.

1.6 Anzeigen
LED Leuchtet Blinkt
POWER |Stromversorgung vorhanden 24 V=. /
SA Zeigt an, dass mindestens einer der Sicherheits-kontakte|Beim Einschalten blinkt die LED und zeigt die Zahlung der
geoffnet ist. durchgefiihrten Bewegungen an:
Jedes schnelle Blinken = 1000 Bewegungen
Jedes langsame Blinken = 10000 Bewegungen
11 Zeigt an, dass der Kontakt des Endschalters 0-11 geéffnet ist. /
12 Zeigt an, dass der Kontakt des Endschalters 0-12 gedffnetiist. /
SIG Wahrend der Phase der Aktivierung / der Senderspeicherung.|Wéhrend des Empfangs einer Funkibertragung.
2. RADIO
Die Steuerung ist mit einem Empféanger mit der Frequenz 433,92 MHz versehen. Die Antenne besteht aus einem 173 mm langen
Kupferdraht.

Die Reichweite kann erhéht werden, indem die Antenne an die Blinkleuchten oder an die externe Antenne BIXAL angeschlossen
wird.

Anm.: Fiir den Anschluss der AuBenantenne an den Schaltkreis das Koaxialkabel RG58 (max 10 m) verwenden.

In dem Speicher BIXMR2 kdnnen bis zu 200 Sender gespeichert werden.

Achtung: Sollte der am Schaltkreis vorhandene Funkempfanger nicht verwendet werden, JR3=OFF einstellen und das Speicher-
modul entfernen.

Fur die Durchfhrung der Speicher-, Kopier- und Loschoperationen der Sender in der Gebrauchsanleitung der Funksteuerungen
nachschlagen.

In der Steuerung kdnnen von einer bis zu vier CH-Tasten desselben Senders gespeichert werden.

Wird nur eine (egal welche) CH-Taste des Senders gespeichert, wird der Befehl 1-5 (Schrittbetrieb / 6ffnet) ausgefiihrt.

Werden zwei bis vier CH-Tasten desselben Senders gespeichert, gibt es folgende, mit den CH-Tasten kombinierte Funktionen:

- CH1 = Befehl 1-5 Schrittbetrieb / 6ffnet;

- CH2 = Befehl fiir teilweise Offnung, verursacht die Antriebsoffnung fiir die Dauer von 8 s.;

- CHS3 = Befehl Einschaltung / Ausschaltung der Signallampe;

- CH4 = Stoppbefehl, gleichwertig mit dem Befehl 1-9.

Beim Ersetzen des Schaltkreises kann der verwendete Speicher BIXMR2 in den neuen Schaltkreis eingesetzt werden.

Achtung: Das Einsetzen und Entnehmen des Speichers BIXMR2 muss ohne Stromversorgung vorgenommen werden.
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3.
ﬁ ACHTUNG

3.1 Die Sicherheitskontakte

INBETRIEBNAHME

stromlos geschlossen tberbriicken.

Die Bewegungen beziglich Punkt 3.6 erfolgen ohne Sicherheitseinrichtungen.
Die Trimmer kénnen nur bei stillstehendem Antrieb eingestellt werden.

3.2 Bevor zum Anlauf Gbergegangen wird, den gewéahlten Anwendungstyp prifen.

3.3 Wenn die Endschalter angeschlossen werden, missen sie so reguliert werden, dass in der Nahe eingegriffen.
TM=MAX einstellen.
Anm.: die Endschalter miissen bis zur Komplettierung des Manévers gedriickt bleiben.

3.4 Wenn die Endschalter nicht angeschlossen werden, die Klemmen 0-11 und 0-12 berbrticken und TM auf die Hélfte ein-
stellen.

3.5 TR>3 s mit Antrieben mit zwei Flugeln, die sich tberlagern, einstellen.

3.6 Netzspannung einschalten.
Die korrekte Laufrichtung der Fligel prifen.
Anm.: das erste SchlieBungsmanéver nach einer Stromunterbrechung, wenn TR>MIN, wird mit einem Fliigel nach dem
anderen durchgefiihrt (zuerst der Fliigel, der von dem Motor M2 bewegt wird, und dann der Fliigel, der von dem Motor M1
bewegt wird); wenn TR=MIN, starten die Fliigel gleichzeitig.

3.7 Die Sicherheitsvorrichtungen anschlieRen (und dabei die entsprechenden Briicken entfernen) und ihren korrekten Betrieb
Uberprifen.

3.8 Auf Wunsch kann die automatische SchlieBung mit dem Trimmer TC eingestellt werden.

3.9 RFin der Position einstellen, die den Betrieb des Antriebs und die Sicherheit des Verbrauchers gewahrleistet.

3.10 Mit R1 die Hindernisserkennung einstellen.
Anm.: wenn der Fliigel, der sich als zweiter schliel3t, auf ein Hindernis st6i3t, 6ffnen sich erneut beide Fliigel. Bei dem an-
schlieBenden SchlieBmandver schliel3t ein Fliigel nach dem anderen.
Priifen, ob die Betriebskréfte der Fliigel den Anforderungen der Normen EN12453-EN12445 entsprechen.

3.11 Die eventuellen anderen Gerate anschlie3en und ihren Betrieb Uberprifen.

3.12 Nach der Inbetriebnahme und den Kontrollen die Steuerung wieder verschliel3en.

4. FEHLERSUCHE

Problem Mogliche Ursache Massnahme
Der Antrieb 6ffnet und|Stromversorgung fehlt. Priufen, ob die Steuerung korrekt gespeist wird.

schliel3t nicht.

(LED POWER aus).

Kurzschluss an den Zubehdorgeraten.
(LED POWER aus).

Alle Zubehdrgerate von den Klemmen 0-1 trennen
(es muss eine Spannung von 24 V= herrschen)
und sie nach einander wieder anschlieRen.

Hauptsicherung durchgebrannt.
(LED POWER ausgeschaltet).

Sicherung ersetzen.

Die Sicherheitskontakte sind geoffnet.
(LED SA leuchtet).

Kontrollieren, ob die Sicherheitskontakte korrekt
geschlossen sind (N.C.).

Mikroschalter fiir Entriegelung geoffnet.
(LED 11 und 12 leuchtet).

Die korrekte SchlieRung der Notentriegelung und
den Mikroschalterkontakt prifen.

Das Thermoelement des Motors ist gedffnet.

Prifen, ob es zwischen den Phasen der vom
Schaltkreis getrennten Motoren Kontinuitat gibt.

Die Fernbedienung funktioniert nicht.

Die Senderspeicherung im eingebauten Funk-
empféanger prifen.

Die Fernbedienung funktioniert nicht.
(led SIG blinkt).

Speichermodul BIXMR2 fehlt.

Der Antrieb 0Offnet, aber

schliel3t nicht.

Die Sicherheitskontakte sind geoffnet.
(LED SA leuchtet).

Kontrollieren, ob die Sicherheitskontakte korrekt
geschlossen sind (N.C.).

Die Lichtschranken sind aktiviert.
(LED SA leuchtet)

Die Reinigung und das korrekte Funktionieren
der Lichtschranken tberprifen.

Die automatische Schlie3ung funktioniert nicht.

Prifen, ob der Trimmer TC nicht auf den Hochst-
wert eingestellt ist.

Der Antrieb hat nur wenig
Kraft und kehrt die Bewegung
nicht um.

Der Kondensator des Motors hat einen falschen
Leistungswert.

Den Kondensator des Motors austauschen.

Die externen Sicherheiten
greifen nicht ein.

Falsche Anschliisse zwischen den Lichtschran-
ken und der Steuerung.

Die Sicherheitskontakte stromlos geschlossen
in Reihe untereinander anschlieBen und even-
tuelle Briicken am Klemmenbrett der Steuerung
entfernen.

Die Fernbedienung hat wenig
Reichweite und funktioniert
bei laufendem Antrieb nicht.

Die Funkibertragung wird durch Metallkonstru-
ktionen und Wande aus Stahlbeton behindert.

Die Antenne im Freien installieren. Batterien der
Handsender prifen.
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5. ANWENDUNGSBEISPIEL FUR ZWEIFLUGELIGE ANTRIEBE

Wenn die E2-Steuerung flr zweifligelige
Antriebe verwendet wird, kann eine der
folgenden Betriebsarten gewahlt werden.

d B

- (Abb. 5.1) Vewendung ohne Endschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Flligel bendtigte Zeit
einstellen (TM<MAX) und die Klemmen 0-11-12 Uberbriicken.
Mit diesen Anschliissen kommt jeder Fligel an dem mechani-
schen Offnungs- und SchlieRanschlag und beim erfassen ei-
nes Hindernisses zum Stillstand.

- (Abb. 5.2) Verwendung mit Endschaltern.

Die stromlos geschlossenen Kontakte der Offnungs- und
SchlieRendschalter sind in Reihe mit den Phasen der Motoren.
Die Laufzeit TM<MAX einstellen und die Klemmen 0-11-12
Uberbriicken. Mit diesen Anschliissen stoppt jeder Fligel am
Offnungs- und SchlieBendschalter und beim erfassen eines
Hindernisses.

- (Abb. 5.3) Verwendung mit Endschaltern und Freifahrbe-
wegung beim Zulauf.

Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die stromlos geschlos-
senen Kontakte der SchlieRungsendschalter an die Klemmen
0-11-12 und die stromlos geschlossenen Kontakte der Off-
nungsendschalter in Reihe an der Phase Offnet jedes Motors
anschlieen. Mit diesen Anschlissen kommt jeder Fliigel zum
Stillstand, wenn die Endschalter eingreifen. Wenn wahrend des
Offnungsmandvers ein Hindernis erfasst wird, kommt nur der
Fligel zum Stillstand, der das Hindernis erfasst hat, wahrend
des SchlieBmandvers 6ffnen wieder beide Flugel.

- (Abb. 5.4) Verwendung mit Enschaltern und Freifahrbe-
wegung beim Zulauf durch Vorendschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fltigel bendtigte Zeit
einstellen (TM<MAX) und die Endschalter an, die Klemmen
0-11-12 schlieen und sie 2-3 s vor dem mechanischen An-
schlag positionieren. Mit diesen Anschliissen kommt jeder Fli-
gel an seinem mechanischen SchlieR- und Offnungsanschlag
zum Stillstand. Wenn wahrend des Offungsmandvers ein Hin-
dernis erfasst wird, kommt nur der Fliigel zum Stillstand, der
das Hindernis erfasst hat. Wahrend des SchlieBmandvers,
wenn ein Hindernis vor dem betétigen des Endschalters er-
fasst wird, 6ffnen sich die Fliigel erneut. Nach dem betatigen
des Endschalters stoppen die Fligel an dem Hindernis.

- (Abb. 5.5) Verwendung mit Endschalter und Vorendschal-
ter.

Die Laufzeit 2-3 s héher als die von dem Flligel benétigte Zeit
einstellen (TM<MAX), die Endschalter, die Klemmen 0-11-12
schlieBen und sie 2-3 s vor dem mechanischen Anschlag po-
sitionieren. Die stromlos geschlossenen Endschalter in Reihe
an der Phase Offnet jedes Motors anschlieRen. Mit diesen An-
schliissen kommt der Fliigel an dem mechanischen Anschlag
und bei der Offnung zum Stillstand, wenn der entsprechende
Endschalter eingreift. Wahrend des Offnungsmanévers beim
erfassen eines Hindernisses kommt der Fligel zum Stillstand.
Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hindernis vor dem
betatigen des End-schalters erfasst wird, 6ffnen sich die Flugel
erneut. Nach dem betatigen des Endschalters stoppen die Fli-
gel an dem Hindernis.
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Wenn die E2-Steuerung bei Anwendungen
fur einfligelige Antriebe verwendet wird,
kann eine der folgenden Betriebsarten

- gewahlt werden (OM=0OFF).

- (Abb. 6.1) Verwendung ohne Endschaltern

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fliigel bendétigte Zeit
einstellen (TM<MAX) und die Klemmen 0-11-12 uberbriicken.
Mit diesen Anschliissen kommt jeder Fligel an dem mechani-
schen Offnungs- und SchlieRanschlag und beim erfassen ei-
nes Hindernisses zum Stillstand.

- (Abb. 6.2) Verwendung mit Endschaltern.

Die stromlos geschlossenen Kontakte der Offnungs- und
SchlieRendschalter sind in Reihe mit den Phasen des Motors.
Die Laufzeit TM<MAX einstellen und die Klemmen 0-11-12
tiberbriicken. Mit diesen Anschliissen kommt der Fliigel am Of-
fnungs- und SchlieRungsendschalter und beim erfassen eines
Hindernisses zum Stillstand.

- (Abb. 6.3) Verwendung mit Endschaltern und Freifahr-
bewegung beim Zulauf.

Die Laufzeit TM=MAX einstellen und die stromlos geschlos-
senen Kontakte der Offnungs- und SchlieRendschalter an den
Klemmen 0-11-12 anschliel3en. Mit diesen Anschliissen kommt
der Fligel zum Stillstand, wenn die Endschalter betétigt wird.
Beim erfassen eines Hindernisses wahrend des Offnung-
smandvers kommt der Fligel zum Stillstand, wahrend des
SchlieBmandvers offnet der Fliigel wieder.

- (Abb. 6.4) Verwendung ohne Endschalter und Freifahr-
bewegung beim Zulauf durch Vorendschalter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Flugel bendtigte
Zeit einstellen (TM<MAX) und die Endschalter 2-3 s vor dem
mechanischen Anschlag positionieren.

Mit diesen Anschliissen kommt der Fligel an seinem mechani-
schen SchlieR- und Offnungsanschlag zum Stillstand.
Wihrend des Offnungsmanévers beim Feststellen eines Hin-
dernisses vor dem Endschalter kommt der Fliigel zum Stil-
Istand. Nach dem Erfassen des Endschalters in der Nahe stoppt
der Fligel an dem Hindernis. Wéhrend des SchlieBmandvers,
wenn ein Hindernis vor dem Eingriff des Endschalters erfasst
wird, 6ffnet sich der Fligel erneut. Nach dem betatigen des
Endschalters stoppt der Fliigel an dem Hindernis.

- (Abb. 6.5) Verwendung mit Endschalter und Vorendschal-
ter.

Die Laufzeit 2-3 s hoher als die von dem Fliigel benétigte Zeit
einstellen(TM<MAX) und die Endschalter fiir die SchlieRung
2-3 s vor dem mechanischen Anschlag positionieren und die
stromlos geschlossenen Endschalter fiir die Offnung in Reihe
an die Phase Offnet des Motors anschlieRen. Mit diesen An-
schliissen kommt der Fliigel an dem mechanischen SchlieRan-
schlag und bei der Offnung zum Stillstand, wenn der entspre-
chende Endschalter betatigt wird.

Wahrend des Offnungsmanévers beim erfassen eines Hinder-
nisses kommt der Fliigel zum Stillstand.

Wahrend des SchlieBmandvers, wenn ein Hindernis vor dem
erfassen des Endschalters wird, 6ffnet sich der Fliigel erneut;
nach dem erfassen des Endschalters stoppt der Flligel an dem
Hindernis.

E2 - 1P1935
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7. BEISPIEL FUR DEN TOTMANNBETRIEB @

Wird die Motorsteuerung im Totmannbetrieb verwendet, neh-
men Sie die in Abb. 7.1 aufgefuhrten Anschlisse sowie folgen- DIP1=ON e S~
de Einstellungen vor: ON nEEE
- Einstellung des Offnungsbefehls mit DIP1=0N; 6>4M:OFF OFFlL2 5 2 (\‘ (\‘
- Einstellung des SchlieRbefehls 6—4=0FF. R1<MAX  TM < MAX
Unter diesen Bedingungen funktionieren die Befehle Offnen O000000000oo
(1-5) und Schlie3en (1-6) nur, wenn sie gedriickt gehalten wer- 151312110 1 15 6 8 9
den; beim Loslassen bleibt der Antrieb stehen. Die automati- | ]
sche SchlieBung ist deaktiviert.
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