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Connector 6P

634.038 DCGM 43 T42

OUTPUT SIGNAL
OF HALL SENSOR 21 9 MOLEX type MINI FIT 5557
\Y% D= Ton/T (0.35 < D< 0.65)
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L TAPERED SPLINES HINWEIS
© 7X8 DIN 5481 CONTINUOS Keine axialen oder radialen Belastungen der Hohlwelle
) e = zulassig! Falls notig Abtriebswelle anwendungsseitig
g [N gegenlagern. Passende Abtriebswellen finden Sie auf
- Seite 164.
Remark
10 No axial or radial loads on the hollowshaft allowed! Shaft
315 must be supported by ball-bearing or similar in the appli-
: cation. Suitable shafts you will find on page 164.
A 1min  Betriebsart / Operating mode: $2 =10 Min. % W Technische Daten / Technical data
214 140 3 70
1 n ﬂ/,/—-\\ Pmelch | L Nennspannung / Nominal voltage 24 | VIDC
184 120 - RS R F30 60
] 1 / \\ ) F Leerlaufdrehzahl / No-load speed 130 | min-
154 100 +—+ < = F25 150
] 1/ N g F L Nenndrehmoment / Nom. torque 2 | Nm
12 80} > F20 |40
| 1/ \( AN E s L Anlaufmoment / Starting torque 18 | Nm
9{ 60—+ —— F15 130
- ] N k [ : Kunststoff
] 1! N s s L Zahnradwerkstoff / Gear material | /5,22
6] 40— - r10 |20 ,
1 i " N s L Ubersetzung / Gear ratio 62:1
34 203+ = t5 |10
1 "// = . L Schutzart / Protection class IP 20
0 - 0 +——F—— ———10 Lo
0 5 10 15 20 Nm Gewicht / Weight 0,6 | kg

Diese Angaben sind Mittelwerte gemessen im kalten Zustand des Motors. Abweichungen von £10% sind méglich. Technische Anderungen vorbehalten
These data are measured average values at cold engine. Deviations from +10% are possible. Subject to change without notice.
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