Baureihe 0321 (GIMPS)

Motoxtyp 404 846

Technische Daten
Nennspannung Uy [Volt] 12 0321 BL
Leerlaufdrehzahl ng [min] 180 418
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Nenndrehmoment My [Nm] 1,50 26,4 19 17,7
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Laufertragheitsmoment Jr [kgm?] x 10 |
Zahnradwerkstoff Kunststoff 1 ‘ 0
Hall IC X |
Impuls/Umdrehung Antriebswelle 29
Ausgangskanale 2 Ei I
Bemerkungen L =116mm ;1-gangige Schnecke LrV/_J/|_| -
Schutzart IP 40 40 243 @
Gewicht [ka] 0,670
nmint VA 404 846 /%
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Baureihe 0321 (GIMMPS)

Motortyp 404 846
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| Steckergehause 5-polig
TYCO C-208-15621 (Z)
Il Gegenstecker TYCO 1379217-3
+ TYCO 1379218-2

Notizfeld:
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