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ANWEISUNGEN FUR DEN BENUTZER
HINWEISE ZUM BEDIENUNGS- UND WARTUNGSHANDBUCH

Vorliegendes Bedienungs- und Wartungshandbuch ist Bestandteil des Produktes und muss dem
Benutzer ausgehandigt werden. Vorliegendes Bedienungs- und Wartungshandbuch und samtliche
Informationsmaterial aufbewahren.

FUR IHRE SICHERHEIT

Aufmerksam die in vorliegendem Handbuch enthaltenen Hinweise lesen. Sie vermitteln wichtige
Informationen bezlglich der Sicherheit fiir Betrieb und Wartung. Dies gilt auch dann, wenn Sie bereits
Erfahrung auch mit dem gleichen Modell haben.

VERWENDETE SYMBOLE

/N Weist auf Informationen hin, die Sie zu Ihrer persénlichen Sicherheit, zur Sicherheit anderer
Personen und zum Vermeiden von Sachschaden unbedingt lesen sollten.
# Weist auf Hinweise bezlglich des Recyclings hin.

/\ BESONDERE HINWEISE FUR DEN BENUTZER

Vorliegendes Bedienungs- und Wartungshandbuch enthalt die fiir den Verwender gedachten
Anweisungen. Fir eine korrekte Bedienung ist eine Reihe von besonderen Hinweisen fir den
Benutzer aufgefuhrt, die Sie unbedingt lesen sollten.

/\ REGELMASSIGE WARTUNG

Der elektromechanische Antrieb ist Teil eines automatischen Offnungs- und SchlieRsystems fiir
Tore/Tlren: da die automatische Anlage ferngesteuert werden kann, ist es unerlasslich, um die
Leistungsfahigkeit der Anlage und deren Funktionstlichtigkeit zu gewahrleisten, die Wartung der
Anlage von qualifiziertem Fachpersonal vornehmen zu lassen. Mindestens alle 6 Monate die
Funktionstlichtigkeit der automatischen Anlage, die Sicherheitsvorrichtungen, den Erdanschluss, die
Funktionstlchtigkeit des Entriegelungssystems kontrollieren und den gesamten manuellen
Bewegungsablauf vornehmen und prifen.

/\ BESONDERE HINWEISE FUR DEN BENUTZER

Sich nicht in der Nahe von Scharnieren oder sich bewegenden mechanischen Teilen aufhalten, da
dadurch Gefahrensituationen entstehen kdnnen. Diese Teile kdnnen leicht Korperteile oder
Kleidungsstiicke einklemmen und es ist sehr schwer, sich wieder zu befreien. Daran denken, dass die
Anlage sehr hohe Krafte entwickeln kann, die eine Gefahrenquelle darstellen konnen.

Nicht in den Aktionsradius des Tores treten, solange sich dieses in Bewegung befindet. Abwarten, bis
das Tor vollstandig stillsteht. Ein sich bewegendes Tor kann fiir diejenigen, die sich in dessen
Aktionsradius begeben, sehr gefahrlich werden. Das Tor erst dann betatigen, wenn es vollstandig in
Sicht ist und keine Hindernisse vorhanden sind. Verhindern, dass Kinder oder Tiere in der Nahe des
Aktionsradius des Tores spielen oder sich dort aufhalten. Kindern verbieten, mit den Befehlsgeraten
oder den Handsendern zu spielen. Nicht versuchen, die Bewegung des Tores zu behindern, da
dadurch eine Gefahrensituation auftreten kann. Alle Benutzer des Tores Uber diese Hinweise in
Kenntnis setzen und diese gegebenenfalls an geeignetem Ort darlegen. Bei Stérungen, sich
ausschlielich an qualifiziertes Fachpersonal wenden.



MANUELLE VORGEHENSWEISE

Wir raten Ihnen, die beschriebene Vorgehensweise zur Notentriegelung zu erlernen und anzuwenden
und diese allen Benutzern der Anlage beizubringen.

AN Achtung: Bevor Sie die manuelle Entriegelung vornehmen, die Anlage vom Stromnetz nehmen.
ENTRIEGELUNG UND MANUELLER BETRIEB

Die Abdeckklappe des Schlosses, wie auf Abbildung 1 Pfeil 1 dargestellt, drehen, den mitgelieferten
SchlUssel in das Schloss stecken und wie Abbildung 1 Pfeil 2 dargestellt, um 90° im Uhrzeigersinn
drehen. Anfangs mit dem Schllssel und dann mit dem Hebel bis zum Erreichen des
Selbstriickhaltepunktes ziehen, wie auf Abbildung 2 Pfeil 3 dargestellt. Das Offnen oder SchlieRen
manuell durch Ziehen oder Schieben des Torflligels vornehmen.

WIEDEREINSTELLUNG DES AUTOMATIKBETRIEBES

/’\Achtung: Beim Wiedereinstellen des Automatikbetriebes mit dem Entriegelungshebel, mit grofter
Vorsicht vorgehen, da die Gefahr besteht, die Finger einzuquetschen. Den Hebel bei eingestecktem
und um 90° im Uhrzeigersinn gedrehten Schliissel wieder schlieien. Wenn die Ausgangsposition des
Hebels erreicht ist, den Schllissel gegen den Uhrzeigersinn drehen, den Schllissel abziehen und die
Abdeckklappe des Schlosses schlielen. Die Anlage wieder an das Stromnetz schlief3en.

VERSCHROTTUNG UND ENTSORGUNG

# Es bestehen keine besonderen Risiken im Zusammenhang mit der Automatisierung.
Gegebenenfalls die verschiedenen Bauteile getrennt recyceln (Aluminium, Eisen, elektrische
Komponenten, usw.)

Samtliche Daten wurden mit der groften Sorgfalt Gberprift. Wir Gbernehmen jedoch keinerlei
Verantwortung fir etwaige Fehler oder Unterlassungen.

Die Daten sind unverbindlich: die Firma behélt sich das Recht vor, Anderungen am Inhalt des
vorliegenden Handbuches vorzunehmen, um das Produkt kontinuierlich zu verbessern und zu
perfektionieren.



ANWEISUNGEN UND HINWEISE FUR DEN INSTALLATEUR

HINWEISE ZUM INSTALLATIONS- UND WARTUNGSHANDBUCH

Vorliegendes Handbuch ist ausschlief3lich fir qualifizierte Installationstechniker vorgesehen.
Vorliegendes Installations- und Wartungshandbuch ist Bestandteil des Produkts und muss dem
Benutzer ausgehandigt werden.

Vorliegendes Installations- und Wartungshandbuch und das samtliche Informationsmaterial
aufbewahren.

VERWENDETE SYMBOLE

/N \Weist auf Informationen hin, die Sie zu Ihrer persénlichen Sicherheit, zur Sicherheit anderer
Personen und zum Vermeiden von Sachschaden unbedingt lesen sollten.
# Weist auf Hinweise beziiglich des Recyclings hin.

/N FUR IHRE SICHERHEIT: Aufmerksam die in vorliegendem Handbuch enthaltene Hinweise lesen.
Sie erteilen wichtige Informationen bezuglich der Sicherheit fur Betrieb und Wartung. Dies gilt auch
dann, wenn Sie bereits Erfahrung auch mit dem gleichen Modell haben.

ERWORBENES MODELL: Vorliegendes Installations- und Wartungshandbuch beschreibt alle
verfigbaren Produktmodelle. Wundern Sie sich daher nicht, sollten Sie auf eine Variante stolRen, die
bei dem von Ihnen erworbenen Produkt nicht vorhanden ist.

WICHTIGE HINWEISE UND ALLGEMEINE PFLICHTEN DES INSTALLATEURS

A Achtung: Das Aufstellen, der elektrische Anschluss, die Einstellung und die Wartung der Anlage
darf ausschlief3lich nur von qualifiziertem Fachpersonal vorgenommen werden. Eine falsche Montage
oder eine falsche Verwendung des Produktes kann schwere Personen- oder Sachschaden zur Folge
haben.

VERWENDUNGSZWECK

/\ Dieses Produkt darf ausschlieRlich zu dem Zweck verwendet werden, flr den es konzipiert wurde.
Jede andere Verwendung gilt als missbrauchlich und somit gefahrlich. Der Hersteller iibernimmt keine
Haftung fir etwaige Schaden, die durch missbrauchliche, unsachgemale oder unverninftige
Verwendung verursacht wurden.

ANDERUNGEN

'/’\Achtung: Keine Teile des Produktes dndern oder auswechseln. Dies kann sehr gefahrlich sein und
Personen- oder Sachschaden hervorrufen. Jede Anderung oder Austausch von Bauteilen, die an
diesem Produkt vorgenommen werden, befreit den Hersteller von jeder Haftung im Zusammenhang
mit sich daraus ergebenden Schaden oder Verletzungen.

NETZANSCHLUSS

/!\-Achtung: Bevor der Netzanschluss vorgenommen wird, folgende Punkte kontrollieren und
durchfiihren:

1) Immer einen Differentialschalter mit einer Schwelle von 0,03 A vorschalten.

2) Einen nur fiir den Automatismus vorgesehenen geeigneten bipolaren Schalter, mit einer
Kontaktoffnung von mindestens 3 mm, installieren, der mit einer Schutzvorrichtung gegen
Uberlastungen und gegen Kurzschluss versehen ist.

3) Die gelb-griine Erdleitung muss an die mit dem entsprechenden Symbol gekennzeichnete
Klemme angeschlossen werden.

/’\-Achtung: Die Sicherheit dieser Anlage ist nur dann gewahrleistet, wenn sie korrekt an eine
funktionstlichtige, entsprechend der geltenden Sicherheitsbestimmungen ausgefiihrte Erdungsanlage,
angeschlossen ist.



/N Es ist absolut erforderlich, diese wesentliche Sicherheitsanforderung sicherzustellen. Im
Zweifelsfall, die Erdungsanlage kontrollieren. Achtung: Die Metallstruktur der SchlieRvorrichtung an
die Erdungsanlage anschliefien. Der Hersteller haftet nicht fir etwaige Schaden, die durch eine
fehlende Erdung der Anlage verursacht wurde.

/!\-Achtung: Nicht ohne entsprechende Schutzvorrichtung gegen Elektroschocks in feuchter oder
nasser Umgebung arbeiten.

/’\Achtung: Vor dem Durchfuhren von jeglichen Einstellungen, Wartungseingriffen oder
Reinigungsarbeiten, grundsatzlich die Stromversorgung unterbrechen.

/’\-Achtung: Die Anlage nicht in explosionsgefahrdeter Umgebung aufstellen. Das Vorhanden sein
von entflammbaren Gasen oder Rauch stellt eine grofte Gefahr fiir die Sicherheit dar.

A Achtung: Flr die Wartung ausschlie3lich Originalteile von SMOLKA verwenden.

/’\Achtung: Die automatische Anlage darf nicht endgliltig in Betrieb genommen werden, bevor
samtliche Anschliisse vorgenommen wurden, die Funktionstiichtigkeit der Sicherheitsvorrichtungen
kontrolliert und die Schubkraft auf das Minimum eingestellt wurde.

VORBEREITENDE ARBEITEN:

Vor dem Anschliel’en der Anlage sicherstellen, dass die Daten auf dem Typenschild mit den Daten
des Stromnetzes Ubereinstimmen und dass das Modell den Abmessungen und dem Gewicht des
Tores entspricht.

/’\Achtung: Diese Anlage kann sehr hohe Kréfte entwickeln, die eine Gefahrenquelle darstellen
kdnnen.

f’\Achtung: Vor der Installation sorgfaltig Uberprifen, ob das Tor, der Steher, die Fihrungen, die
mechanischen Offnungs- und Schlieliendanschlage ausreichend robust und solide sind und ob der
manuelle Bewegungsvorgang weich und regelmaflig vonstatten geht.

GEFAHRENEINSCHATZUNG

f’\-Achtung: Die, die Installation ausfiihrende Person muss die Gefahren abschéatzen, die beim
automatischen oder zu automatisierenden SchlieRen auftreten kénnen und muss alle erforderlichen
MaRnahmen ergreifen, um diese Gefahren dauerhaft zu beseitigen.

ENDKONTROLLEN: Die Funktionstlchtigkeit der Sicherheitsvorrichtungen und der Endanschlag-
Mikroschalter kontrollieren, sicherstellen, dass die Schubkraft innerhalb der geltenden Bestimmungen
liegt und dass die mechanischen Sicherheitshaltevorrichtungen beim Offnen und SchlieRen fest
angebracht sind.

TORSCHILD: Am Tor/Tur deutlich anzeigen, dass diese automatisiert und ferngesteuert sind.

/N VERPACKUNG: Die Verpackung entsprechend der auf der Verpackung angezeigten Pfeilen
ausrichten und dann 6ffnen. Nachdem die Verpackung entfernt wurde, sicherstellen, dass das Gerat
nicht beschadigt ist. Im Zweifelsfall das Gerat nicht benutzen und sich ausschlie8lich an qualifiziertes
Fachpersonal wenden.

/’\Achtung: Das Verpackungsmaterial (Plastiktiten, Polystyren - Schaumstoff, Nagel,
Pappschachteln usw.) durfen nicht fir Kinder zuganglich sein, da sie eine potentielle Gefahrenquelle
darstellen.

# Das Verpackungsmaterial entsprechend der geltenden Bestimmungen entsorgen und recyceln.
# VERSCHROTTUNG: Es bestehen keine besonderen Risiken im Zusammenhang mit der

Automatisierung. Gegebenenfalls die verschiedenen Bauteile getrennt recyceln (Aluminium, Eisen,
elektrische Komponenten, usw.)



BESONDERE HINWEISE FUR DEN BENUTZER

A Achtung: Der Installateur muss dem Endverbraucher samtliche Anweisungen und Hinweise zur
Funktionsweise der Automatisierung tuberlassen. Dazu gehdren insbesondere die Anweisungen zur
manuellen Notentriegelung.

A Achtung: Der Installateur muss den Benutzer liber eine Reihe von besonderen Hinweisen (siehe
Benutzerhandbuch) in Kenntnis setzen und diese gegebenenfalls an geeignetem Ort vortragen oder
vortragen lassen.

STANDARD SYSTEM Super 1200 kg

1) Automatisierung Super 1200 kg
2) Externe Lichtschranke

3) Interne Lichtschranke

4) Blinkleuchte

5) Antenne

6) Schlisseltaster

7) Zahnstange

8) Biligel fiir Endschalter

8 3 1 5 42 7 8 26 3

MODELL UND EIGENSCHAFTEN

Fur Schiebetore bis 1200 kg, integrierte Steuerzentrale Modell R70/1AC,
Super 1200 kg Hinderniserhebungssystem mit Encoder, Krafteinstellung durch Spartransformator,
Magnet-Endschalter

TECHNISCHE DATEN

Einspeisung V 230
Nennleistung w 420
Schub N 800
Aussetzender Betrieb % 50
Uberhitzungsschutz Motor °C 150
Betriebstemperatur °C -20 - +70
Geschwindigkeit der Torbewegung m/min 9,5
Hochstgewicht kg 1.200
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VOR DER INSTALLATION DURCHZUFUHRENDE KONTROLLEN
Sicherstellen, dass das Tor die erforderlichen Voraussetzungen fir eine Automatisierung erfullt.

1 — Die Torstruktur ist robust und geeignet.

2 — Die Laufrollen sind in gutem Zustand und gut geschmiert.

3 — Die manuelle Bewegung des Tores lauft den gesamten Fahrweg Uber ungehindert leicht und
regelmaRig.

4 — Die oberen Fuhrungsschuhe sind in perfektem Zustand.

5 — Die Bodenfiihrung ist fest am Untergrund angebracht, weist keine Unregelmafigkeiten auf und es
besteht keine Gefahr, dass das Tor aus den Schienen fahrt.

6 — Immer einen mechanischen Endanschlag fur Tor — Auf / Tor — Zu vorsehen, der fest am
Untergrund angebracht ist. Dieser hat Uber ein elastisches Element (Gummi) zu verfligen, das die
Aufgabe hat, den Aufprall abzudampfen, sollten die elektrischen Endschalter defekt sein.

7 — Grundsatzlich ein Sicherheitssystem gegen das Umkippen des Torfligels vorsehen, da bei
Uberlauf und Brechen des Endanschlags beim Offnen / SchlieRen Personen oder Gegenstéande
eingequetscht werden kdnnen.

8 — Die Scharniere missen in gutem Zustand und gut gefettet sein.

VERLEGUNG DER GRUNDPLATTE

Wahrend der Vorbereitungsphase ist es unerlasslich zu wissen, welche Art von Zahnstange montiert
wird, um die Grundplatte korrekt positionieren zu kénnen. Als Beispiel wird eine typische Installation
dargestellt, bei der die Grundplatte in Beton eingelassen ist. Der Antrieb kann sowohl rechts als auch
links montiert werden. Die 4x12 MA Muttern in die 4 mitgelieferten Zugstabe ganz einschrauben, in
die 4 Bohrungen der Grundplatte einsetzen und mit weiteren Muttern festziehen — siehe FIG. 1.

Die Betonflache vorbereiten und die Grundplatte perfekt nivelliert in den Beton einbetten. Der
Gewindeteil der Zugstéabe muss ganz herausstehen. Es ist wichtig, die Masse zwischen der
Grundplatte (B) und der Zahnstange (A) einzuhalten, wie auf (FIG. 1) dargestellt. Die Schlauche der
elektrischen Anlage vorzugsweise aus der rechten Bohrung der Grundplatte (von innen gesehen)
herausfiihren (FIG. 2).

FIG. 1 FIG. 2




INSTALLATION DES ANTRIEBES

Die beiden Schrauben-Abdeckhauben, wie FIG. 1 gezeigt, nach oben herausziehen.

Sicherstellen, dass die 6 Einstellfiie zur vertikalen Regulierung nicht aus dem Boden des
Getriebemotors hervorstehen. Den Getriebemotor, wie auf FIG. 2 und FIG. 3 dargestellt, auf die 4
Zugstabe aufsetzen (auf die Unterlegscheiben Achtgeben). Wenn erforderlich, kénnen die Muttern an
der Oberseite der Grundplatte entfernt werden. Den Antrieb sowohl senkrecht als auch waagerecht
nach der Zahnstange ausrichten. Hierzu die entsprechenden EinstellfiiRe und die Langlécher
verwenden. Nachdem die korrekte Position erzielt wurde, mit zwei 19er Maulschlissel die Muttern und
M 12 Gegenmuttern festziehen. Das korrekte Greifen in die Zahnstange Uber die gesamte Lange
sicherstellen und die beiden Schraubendeckel in den entsprechenden Schwalbenschwanzsitz
stecken.

FIG. 1 FIG. 2 FIG. 3
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BEFESTIGUNG DER ZAHNSTANGE

Zahnstangentyp: Alle Typen mit Modul 4 — Verzahnung.

Den Antrieb auf manuelle Bewegung stellen (siehe Benutzerhandbuch). Die Zahnstange auf das
Antriebsritzel aufsetzen und das Tor manuell verschieben und die Zahnstange Uiber die gesamte
Lange befestigen. Um eine korrekte Ausrichtung und Teilung zwischen zwei Zahnstangenstiicken zu
erzielen wird empfohlen, wahrend der Befestigungsphase ein Verbindungselement zu verwenden, wie
auf FIG. 1 dargestellt. Es ist wichtig, dass zwischen Ritzel und Zahnstange ein Spiel von mindestens
1-2 Millimeter verbleibt, damit das Tor nie auf dem Ritzel lastet (siehe FIG. 2). Uber die gesamte
Lange des Tores kontrollieren, ob diese Anforderung erfiillt ist und gegebenenfalls Uber die
Reguliervorrichtung des Antriebes oder, wenn vorgesehen, der Zahnstange, einstellen.

BEFESTIGUNG DER ENDSCHALTER (MECHANISCH / MAGNETISCH)

Die Anweisungen gelten fiir beide Arten von Endschaltern.

Die Stahlfligel der Endschalter auf der Zahnstange positionieren. Beim mechanischen Endschalter
dabei darauf achten, welcher der Rechte ® und welcher der Linke (L) ist (von der Innenseite aus
gesehen. FIG. 3) Beim Magnetendschalter entsprechen die Symbole ,OFFEN® und GESCHLOSSEN*
jeweils den Positionen Tor-Auf und Tor-Zu — FIG. 4.

Daran denken, dass das Ansprechen der Endschalter nicht unmittelbar geschieht, und dass das
Anhalten des Tores, je nach dessen Gewicht, der Steuerzentrale, der Reibungen und der
AuRentemperatur, im Durchschnitt nach 4/8 cm erfolgt. Die optimale Position durch Ausprobieren
herausfinden. Vermeiden, dass das Tor sowohl beim Offnen als auch beim SchlieRen auf den
Endanschlag auffahrt.

FIG.3 ==




ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Die Anweisungen der montierten Steuerung einhalten.

R30Moee SENZA ELETTRONICA - MOTORE MONOFASE - Withaut electronics - single-phase motar - Ohne Elektronik - Einphasenmaotar
+ Sans &kectronique - meteur monaphasé » Sin electrdnica - motor moenofasico » Sem electrénica - moter menofasico

CONTATTI LIBERI » free contacts » Freie Kontakts «
Contacts libres + Contactos libres » Contactos livres

T WVERDE: FASE 1- GREEN: PHASE 1
BLU COMUME » BLUE: COMMON

MARRCINE FASE 2 - BROWN: PHASE 2

GIALLO-VERDE: TERRA - YELLOW-GREEN: EARTH

RI30/1209 SENZA ELETTRONICA - MOTORE TRIFASE - Three-phase motor - Drehstrommotor = Moteur friphasé - Mator trifasico - Motor trifasico
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L
COLLEGAMENTI PER MESSA A TERRA « Earth connections « Erdungsanschlilsse FINE CORSA MAGMETICO » Magnetic limit switch - Magnetischer Endschalter
» Connexions pour mise 4 |a terfe - Conexianes para la toma de tiarra « Fin de course magnétique « Fin de carrera magnético + Fim de curso magnético
- Ligagies para a ligagdo A terra
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KONFORMITATSERKLARUNG
Der Unterzeichnende, Vertreter folgenden Herstellers

Smolka Tor- und Antriebstechnik Berlin
Kaiser-Friedrich-Stralle 84
10585 Berlin

ERKLART, dass das nachfolgend beschriebene Gerat:
Beschreibung: Automatisierung fiir Schiebetore

Modell: 1200 kg

mit den gesetzlichen Bestimmungen Ubereinstimmt, die folgende Richtlinien umsetzen
e Richtlinie 89/336/EWG (EMV-Richtlinie) und darauf folgende Ab&nderungen

e Richtlinie 73/23/[EWG (Niederspannungsrichtlinie)und darauf folgende
Abanderungen und dass alle im Folgenden aufgefihrten Normen und/oder technischen
Spezifikationen eingehalten wurden

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

EN 60335-1

EN 60335-2-103

Die letzten beiden Ziffern des Jahres, in dem die CE 03-Kennzeichnung angebracht wurde.

Ort: Berlin
Datum: 02-01-2003

Unterschrift:

CrO



HINWEISE ZUM INSTALLATIONS- UND WARTUNGSHANDBUCH
DER STEUERUNG H70/101AC

H70/101AC

ce

BENUTZERHANDBUCH

Der Hersteller behalt sich das Recht vor, ohne Vorankiindigung Anderungen oder Optimierungen am
Produkt vorzunehmen. Eventuell in dieser Ausgabe unterlaufene Fehler werden in der Nachsten
korrigiert.

A) MONTAGE-, ANSCHLUSS- UND PROGRAMMIERANLEITUNG FUR DEN INSTALLATEUR

Bewahren Sie diese Anleitung auf, damit Sie lhnen bei spateren Fragen weiterhin zur Verfligung
steht.

Unbedingt vor Inbetriebnahme lesen!

Die Nichtbeachtung der hier aufgefiihrten Hinweise kann Schiaden an Personen oder Sachen
verursachen, fiir die der Hersteller keine Haftung iibernimmt.

1) VORAUSSETZUNGEN

Die Motorsteuerung ist erst in der verwendungsfertigen Tor-Anlage funktionsféhig. Erforderlich sind
hierzu externe Komponenten wie z.B. ...

+ Befehlseingabe-Vorrichtungen,

« Signaleinrichtungen,

» Sensoren und

« der Antrieb,

die aber nicht zum Lieferumfang dieser Motorsteuerung gehdren. Es handelt sich bei dieser
Steuerung also um ein "nicht verwendungsfertiges Bauteil" aus rechtlicher Sicht. Dieses fallt daher
erst durch Integration in das Endprodukt (Toranlage) in den Geltungsbereich verschiedener EG-
Richtlinien.



a) Rechtliche Voraussetzungen
Fir die Einhaltung und Erklarung der CE -Konformitat ist somit der Endprodukthersteller zustandig.
Die Steuerung entspricht den Anforderungen aus:

* DIN EN 60204. Dies erleichtert Innen die Konformitatsbewertung nach der Maschinen- Richtlinie.

* DIN EN 50081 T1/2, EN 55011 und EN 55014. Dies erleichtert Ihnen die Konformitatsbewertung
entsprechend der EMV- Richtlinie.

+ VDE 0700 Teil 95 (Entwurf 02/98; IEC 60335-2-95) sowie EN 12445 und EN 12453 betreffend
Anforderungen an Motorsteuerungen fiir "kraftbetatigte Turen und Tore" (ehem. ZH 1/494) bei Einsatz
entsprechender Sicherheitseinrichtungen zur Hinderniserkennung.

* DIN EN 60335-1. Dies erleichtert lhnen die Konformitatserklarung entsprechend der sogenannten
"Niederspannungs-Richtlinie".

* DIN V VDE 0801, AK3 betreffend "Grundsatze fir Rechner in Systemen mit Sicherheitsaufgaben".

b) Fachliche Voraussetzungen
Diese Anleitung setzt Fachkenntnisse voraus, die einer abgeschlossenen Berufsausbildung in
mindestens einem der folgenden Berufsbilder entspricht:

« Elektroinstallateur,

* Elektroanlagenmonteur,

* Elektromaschinenmonteur,
» Elektromechaniker,

* Industrieelektroniker ...

oder Kenntnisse als Elektrofachkraft entsprechend der deutschen Unfallverhttungsvorschrift BGV A2
(VBG 4).

Das Produkt wird als Bauteil an "besonders EMV- kundige Betriebe" gemalR EMV- Gesetz
abgegeben.

c) Der geeignete Montageort
Die Motorsteuerung wird als Leiterplatte in einem einfachen Kunststoffgehduse geliefert. Wahlen Sie
einen Montageort daher mit folgenden Bedingungen:
» Die Umgebungstemperatur darf nicht niedriger als -20°C und nicht hoher als +50°C sein.
* Die Luft-Feuchtigkeit muss innerhalb 30... 90% RH liegen.
* Elektromagnetische Felder am Montageort miissen zuverlassig abgeschirmt sein.

d) Montieren
Die interne Temperaturbemessung ist fur eine vertikale Montage ausgelegt, wobei die Kabel nach
unten herausgefuhrt und mit den beiliegenden Verschraubungen abgedichtet sein mussen, um
eindringende Feuchtigkeit zu vermeiden.

Bitte berticksichtigen Sie das jeweilige Gewicht der Steuerung bei der Wahl der Befestigungsart.
* Montieren Sie das Steuerungsgehause fachgerecht an dem geeigneten Montageort.

2) ANSCHLUSSE

Arbeiten an der Steuerung diirfen nur im spannungslosen Zustand erfolgen!

¢ An den Klemmen kénnen 230 oder 400 Volt Netzspannung anliegen. Lebensgefahr!
* Niemals Netzspannung auf Eingangsklemmen schalten.

* Bei Nichtbeachtung wird die Steuerung sofort zerstért und die Garantie erlischt!

+ Bei allen Arbeiten an der Steuerung ist auf eine ESD-gerechte Erdung zu achten. Andernfalls besteht Gefahr, dass
die Steuerung beschadigt oder zerstort wird.

In diesem Kapitel werden zur besseren Ubersichtlichkeit auch gleich die jeweiligen Einstell-Optionen
(Werte) beschrieben. Im Kapitel "Betrieb" ist erlautert, wie Sie das hierfirr erforderliche Einstell-Men
aufrufen kénnen. Die Schraubklemmen koénnen steckbar sein. Wenn dieses der Fall ist, kbnnen Sie
die Schraubklemmen einfach nach vorne herausziehen, um Ihnen das Anschlielen der einzelnen
Adern erleichtern.




Leitungen

+ Die Lange von Signal-Leitungen fir Sensoren und Befehlsgerate darf max. 30 m

nicht dberschreiten, um EMV-Einflisse zu vermeiden.

* Vermeiden Sie Parallelfihrungen von Signalleitungen mit Energie oder Antennenkabeln, um
Einkoppelungen zu verhindern.

Netz
+ Das Versorgungsnetz der Steuerung ist bauseitig durch einen allpoligen kurzschlussfesten
Motorschutzschalter mit maximal zulassigem Auslosebereich von 2,5...4,0A zu schitzen! Bemessen
Sie die Zuleitung entsprechend der Leistungsaufnahme ...

« fir den Antrieb (max. 2000W)

« fir die Steuerung ( ca. 8VA)

+» und sdmtliche daran angeschlossene externe Gerate (z.B. Sensoren,

Befehlsgeber, Beleuchtungs- und Signalvorrichtungen usw.)

Endschalter

Der Endschalterbetrieb ist zwingend erforderlich zur Erkennung der jeweiligen Endlage. Dies kdnnen
z. B. Rollen oder Induktiv-Endschalter sein, die als Offner ausgefiihrt sind. SchlieRen Sie die
Endschalter an die Klemmen an.

Warnung!

Koppeln Sie den Torantrieb erst dann an den Motor, wenn Sie sich von der richtigen
Drehrichtung des Motors liberzeugt haben — z.B. nach der elektrischen Inbetriebnahme.
Andernfalls kann es zu Unfallgefahr kommen, wenn der Motor in eine unerwartete Richtung
dreht! Tore ohne mechanischen Endanschlag miissen liber einen zweiten
"Sicherheitsendschalter” hinter dem normalen Endschalter gesichert werden, wenn beim
tiberfahren der Endlage, z. B. durch einen defekten Endschalter, eine Gefahr von dem Tor
ausgeht. Der "Sicherheitsendschalter” muss am "Notstop" angeschlossen werden, der dann
den Torlauf stoppt. Schlaffseilschalter oder Schlupftiirsicherungen sind ebenfalls im
Sicherheitskreis "Notstop" anzuschlieBen.

B) VERWENDUNGSZWECK DER STEUERUNG H 70 /101 AC

Digitale Steuerung flir den Betrieb eines einphasigen Asynchronmotors mit Endschalter mit einer
Betriebsspannung von 230 V AC; fir den Antrieb von Schiebetoren mit einem Gewicht nicht Uber
1.200 Kg.

C) NUTZUNGSBESCHRANKUNG

Achtung: Vor der Inbetriebnahme der elektronischen Steuerung ist sicherzustellen, dass die
folgenden Hinweise beachtet wurden.

Anmerkung 1 - Lesen Sie die technische Dokumentation aufmerksam.

Anmerkung 2 - Die elektronische Steuerung darf nur von qualifiziertem Personal installiert
werden, das uUber die erforderliche technische und professionelle Kompetenz
verfugt.

Anmerkung 3 - Die Versorgungsspannung der H 70 / 101 AC muss 230 V AC +/- 10%
entsprechen.

Anmerkung 4 - Der Schutzleiter muss den o6rtlichen Vorschriften entsprechend ausgefihrt sein.

Anmerkung 5 - Alle Sicherheitsbestimmungen bezlglich der Installation von elektrischen und
elektronischen Komponenten missen eingehalten werden.

Anmerkung 6 - Die Netzspannung muss Uber einen allpolig abschaltbaren, gegen unbefugtes

Wiedereinschalten gesicherten (verschlieBbaren) Hauptschalter erfolgen. (Der
SCHUTZLEITER DARF NICHT ABGESCHALTET WERDEN.)

Anmerkung 7 - Uberzeugen Sie sich vor der Installation der H 70 / 101 AC, dass der
angeschlossene Motor bei Inbetriebnahme am Tor keinen Schub verursachen,
der starker ist als die Normen es zulassen und dass im Fall des AnstoRens von
Personen oder Sachen keine Schaden verursacht werden.

Anmerkung 8 - Die H 70 / 101 AC darf nur fur den Zweck verwendet werden, flr den sie explizit
konzipiert ist (siehe Punkt A). Jede andere Nutzung ist als zweckentfremdet und
somit als gefahrlich zu erachten.

Anmerkung 9 - Vor jedem Eingriff an der H 70 / 101 AC muss sichergestellt werden, dass keine
Netzspannung anliegt.



Anmerkung 10 -  Arbeiten Sie an der H 70 / 101 AC nicht mit nassen oder feuchten Handen.
Anmerkung 11 -  Setzen Sie die H 70 / 101 AC -Platine keinen Witterungseinflissen (Regen,
Schnee usw.) aus.

Anmerkung 12 -  Schitzen Sie die Steuerung vor Zugriffen durch Kinder oder Unbefugte.

Anmerkung 13- Die H 70 / 101 AC muss in dem hierfur vorgesehenen Gehause 7 Torantrieb
positioniert werden.

Anmerkung 14 -  Der Kunststoff, aus dem das Gehause gefertigt ist, ist nicht selbst l6schend.

Daher ist es erforderlich, das Gehause an einem gut beliifteten Ort und entfernt
von Elementen zu installieren, die Flammen erzeugen kénnen.

Anmerkung 15 -  Die ordentliche Wartung der H 70 / 101 AC ist alle 6 Monate ausschlieRlich von
entsprechend qualifiziertem Personal durchzufihren.

Achtung: Die Nichtbeachtung der hier aufgefiihrten Hinweise kann Schiaden an
Personen oder Sachen verursachen, fiir die der Hersteller keinerlei Haftung
tibernimmt.

D) Technische Eigenschaften

Gewicht: 1,855 kg

Generelle Stromversorgung : 230 V AC +/- 10%

Leistungsbedarf im Ruhezustand Zubehoérniederspannung : cirka 300mA
Betriebstemperatur: von -20 bis + 55 °C

Versorgung des einphasigen Motors : 230 V AC 50Hz max. 2200W

Extern Empfanger Frequenz: 433,92 MHz

2 unterschiedlich einstellbaren Verlangsamungsgeschwindigkeiten

8 unterschiedlich einstellbaren Anlaufkraften

8 unterschiedlich einstellbaren Drehmomentkraften bei der Toréffnung / -schlieflung
8 unterschiedlich einstellbaren Verlangsamungskraften

8 unterschiedlich einstellbaren Elektro- Bremskraften

99 einstellbaren Werte des Hindernissensor in der normale Geschwindigkeit

99 einstellbaren Werte des Hindernissensor in der Verlangsamungsgeschwindigkeit
Rechter oder Linker Motor per Software einstellbar

Zeitschaltuhr Eingang

2 Eingange flr die Sicherheitsunfallschutzleisten (fest / beweglich)

Anschluss fir Durchgangsbeleuchtung 2A max. und Weg frei (Tor offen) Rlickmeldung
Encoder und Endschalter Eingange (kann auch ohne Endschalter betrieben werden)
Automatischer Lernlauf

Sperrpasswort, um die Werte der Steuerungen zu andern

Statistiken: Anzahl der Vorgange / Arbeitsstunden der Steuerung

Softwareversion des Mikroprozessor und Serien-Nummer

E) Programmierung

Einstellung der Parameter

Die gesamte Programmierung des Antriebes erfolgt tiber das Display auf der Platine.

Mit den drei Tasten neben dem Display (S1 / S2 und S3 bezeichnet) nehmen Sie die Programmierung
vor.

Die Steuerung wird vorprogrammiert ausgeliefert (letzte Spalte der Tabelle); von innen gesehen ist
der Motor rechts (71=1), das Tor 6ffnet sich von links nach rechts.

S3 Enter (Bestéatigung) SELECTION BUTTON SCROLLING BUTTON
S2 Menu aufwarts / Zunahme des Wertes

S1 Menl abwarts / Abnahme des Wertes 83 . E E % % .52 +
[ols1-

PARAMETER NUMBER PARAMETER VALUE
Picture 1

Achtung STANDBY MODUS: Wenn man langer als 10 Minuten keine Taste betatigt, verlasst die
Steuerung automatisch den Programmiermodus und geht in Standby, der Powerbalken blinkt
(Abbildung 5).

Eingédnge Anzeige
Wenn Strom eingeschaltet oder wenn eine der drei Tasten betatigt wird, zeigt das Display den Status
der Kontakte / Eingange an, leuchtet das Segment, ist der Kontakt geschlossen, gehe zu Abbildung 5.



Parameter Anzeige

Das Konfigurationsmenl besteht aus einer Liste von einstellbaren Optionen.

Das am Display blinkend angezeigte Zeichen (linke Seite) zeigt die augenblicklich gewahlte Option
an; auf der rechte Seite wird der eingestellten Wert angezeigt.

Durch Driicken der Taste 82 geht man zur nachsten Option Giber und durch Driicken der Taste S1
kehrt man zur vorhergehenden Option zurtick.

Ist der LL = 0, dann werden nur wenige Grundeinstellungen angezeigt, mit LL = 1 werden alle
Parameter angezeigt.

CP ist der letzte Parameter, durch ein weiteres Driicken auf S2 geht das Display zurlck in der
Eingédnge Anzeige, mit einem weiteren Betatigen der Taste beginnt man erneut in den Parametern
zu blattern.

Parameter @ndern
Tor ,ZU“ und Endschalter in ,ZU“-Richtung anfahren. Wahlen Sie vom Konfigurationsmenii einen
Parameter aus. Durch Driicken der Taste 83 gelangen Sie zu dem Wert, den Sie einstellen kdnnen.

Ist die Steuerung mit einem Passwort gesperrt, dann kénnen die eingestellten Parameter nicht
verandert werden, es ist nur nach Eingabe des Passwortes eine Anderung gestattet.

Der ausgewahlte Parameter wird auf der linke Seite des Display angezeigt, der eingestellte Wert wird
auf der rechten Seite des Display blinkend angezeigt.

Durch Drucken der Tasten 82 oder S1 kann man den eingestellten Wert verandern (Zunahme /
Abnahme des Wertes), helfen Sie sich hier mit der Tabelle am Ende dieser Bedienungsanleitung.
Durch Driicken der Taste S3 wird die Anderung bestatigt und man kehrt zum Ausgangspunkt zuriick,
nun kann man den nachsten Parameter bearbeiten.

Wenn man langer als 30 Sekunden keine Taste betatigt, verlasst die Steuerung automatisch die
Parameter Anderung Ebene und kehrt zu Parameter Anzeige zurlick.

Alle Anderungen, die vorgenommen werden, sind automatisch abgespeichert. Falls das Tor zu ist und
der Endschalter in ZU-Richtung betatigt wird, sollte dies nicht der Fall sein, dann muss der Strom an
der Steuerung ausgeschaltet und wieder eingeschaltet werden.

STANDARD MONTAGE

Das Zubehdr an der Steuerung anklemmen, wie im Schaltplan (Abbildung 4) angezeigt. Halten Sie
sich an Abbildung 3 fir den Anschluss von der Warnblinklampe und der Durchgangsbeleuchtung.
Den Notstopp-Eingang Uberbricken, falls keine Notstopp-Taste vorhanden ist, alle weiteren
normalerweise geschlossenen elektrischen Kontakten werden durch die Software der Steuerung
Uberbruckt.

Die vorprogrammierte Standardeinstellung ist, von innen gesehen, ein rechter Motor

71 =1 ist die Displayanzeige (Tor 6ffnet sich von links nach rechts).

Sollte der Motor von Innen gesehen links sein, dann muss Parameter 71 = 0 sein.

Diese Anderung wird durch das Ausschalten und wieder Einschalten der Steuerung gespeichert.

] )

Lernlauf COR  LAM FoND
Hier werden die notwendigen Krafte und die Verlangsamung

erlernt. Den Lernlauf erst durchfihren, nachdem die Drehrichtung

des Antriebes, das Ansprechen der Endschalter und der COURTESY FLASHING LIGHT
Bewegungsablauf des Tores in Offnung und SchlieRung Uberpriift Picture 3

wurden.

Der Lernlauf muss bei halbgedffnetem Tor gestartet werden.

Parameter 10 Auswahlen, Wert auf 1 (10 = 1) einstellen und mit $1 bestatigen.

Alle Ziffern auf dem Display blinken, nun ein Befehl durch den PP Kontakt an der Steuerung geben.
Der Schiebetorantrieb beginnt nun eine Offnung und eine SchlieRung in Zeitlupe (eingestellte
Verlangsamung). Ist der Lernlauf erfolgreich beendet, kehrt der Parameter automatisch auf 0 zurtck.
Sollte _E auf dem Display erscheinen, ist der Lernlauf nicht erfolgreich abgeschlossen worden.
Versuchen Sie es erneut, aber andern Sie davor die Werte von Kraft Parameter 32 (den Wert
erhdhen) und Hinderniserkennung Parameter 43 (den Wert mindern). Nun kann der Lernlauf
wiederholt werden.



Achtung:

Uberpriifen, dass die Krafte, die an den von der Norm EN 12445 vorgesehenen Stellen gemessen
wurden, den in der Norm EN12453 angegebenen erlaubten Maximalwert nicht Ubersteigt. Eine
falsche Krafteinstellung kann zu Personen- und Sachschaden fiuhren.

Parameter Kontrolle
Die Steuerung kontrolliert die Parameter und macht aus diesem Grund eine Bewegung in
Verlangsamungsgeschwindigkeit in 3 Fallen:

1) mechanische Entriegelung des Antriebes

2) Toranlage stromlos

3) Die Endschalter sind nicht zur Steuerung verdrahtet und es wurde 3 mal ein Hindernis erkannt
wahrend der Torbewegung

Die Steuerung wartet auf einen Befehl, danach wird eine Offnung und eine SchlieRung mit der
Verlangsamungsgeschwindigkeit ausgefuhrt.

KONFIGURATION DER STEUERUNG

Im vorliegendem Abschnitt werden die einzelnen Schritte der Konfigurationsprozedur aller
Funktionsparameter der Steuerung beschrieben. In der Steuerung sind Standard Parameter schon
vorprogrammiert (Werte finden Sie in der letzte Spalte); sollten die Parameter Ihrer Vorstellung nicht
entsprechen, dann kénnen Sie dies dementsprechend andern.

Para- Parameter, Beschreibung und einstellbaren Werten Werks
meter einstel
Nr. -lung

Display | Steuerungseingénge anzeige (Abbildung 5)

LL 0 = Kurzprogrammierung (Einstellung von nur wenigen Parametern) 0
1 = Fortgeschrittene (hier werden alle Parameter angezeigt)
02 Automatische SchlieBung nach der Pause: 0

0 = keine automatische Schlielung
1-15 = SchlieBungsversuche
99 = versucht andauernd die automatische SchlieRung

03 Automatische SchlieBung nach Blackout: 0
0 = das Tor wird nicht automatisch geschlossen nach Stromriickkehr
1 = das Tor wird geschlossen nach Stromriickkehr

04 Verhalten der Steuerung in der Schrittweise Logik (PP): 0
0 = Auf — Stop — Zu — Stop — Auf — Stop

1 = PP Benutzerdefiniert , Pausezeit erneut zahlen bei offenem Tor
2 = PP Benutzerdefiniert, Schlie3befehl bei offenem Tor

3 = Auf — Zu — Auf — Zu

4 = Auf — Zu — Stop — Auf — Zu

05 Vorabblinkzeit: 0
A 0 = Warnblinklampe wird aktiviert sobald das Tor in Bewegung kommt

1-60 = Blinkzeit in Sek. vor Torbewegung
06 Benutzerdefinierte FuBgénger-Fliigel-Offnung (PED): 0
A 0 = jeder Befehl: Auf — Stop — Zu — Stop —Auf — Stop

1 = FulRganger-Fllugel 6ffnet sich immer
07 Totmann Funktion: 0
A 0 = normale Befehle

1 = das Tor bewegt sich nur mit gedriickter Taste Auf oder Zu
08 Tor auf Warnlampe: 0
A 0 = bei geschlossenem Tor ist die Warnlampe aus, sonst immer an

1 = langsames Blinken beim Offnen; schnelles Blinken beim SchlieRen, Dauerlicht
bei gedffnetem Tor; doppelt Blinken mit halb gedffnetem Tor

10 Lernlauf des Tores (mit halb gedffnetem Tor zu durchfiihren) 0
Wert auf 1 einstellen und mit S3 bestatigen, danach ein PP Befehl eingeben. Das
Tor 6ffnet sich und schlief3t sich in Verlangsamung, zeigt das Display 0 an, ist die
Programmierung abgeschlossen. Leuchtet die Anzeige _E ist der Vorgang zu

wiederholen.
11 Verlangsamungszeit in % auf dem Gesamtweg: 15
A 1-20 = % einstellbarer Gesamtweg des Tores
13 Toleranz in der SchlieRposition: 10

A 1-99 = pro mille Gesamtweg des Tores




15 FuBRgangeroffnung: 30
A 1-99 = % einstellbar Gesamtweg des Tores
21 Pausezeit vor der automatischen SchlieBung: 30
bei freier Lichtschranke:
0-90 = Sek. Pause vor der automatischen Schlieung
92-99 = ab 92 zeigt die zweite Ziffer die Pausezeit in Minuten (von 2 bis 9 Minuten
einstellbar)
27 Zeiteinstellung der Bewegung in Gegenrichtung bei Hindernis: 2
A 0-99 = Zeit der Bewegung in Gegenrichtung in Sek.
31 Krafteinstellung wahrend der normalen Bewegung: 5
1-8 = Krafteinstellung (1 = minimale Kraft; 8 = maximale Kraft)
32 Krafteinstellung wahrend der verlangsamten Bewegung: 8
A 1-8 = Krafteinstellung (1 = minimale Kraft; 8 = maximale Kraft)
33 Krafteinstellung wahrend Anlauf: 8
A 0 = kein Anlauf
1-8 = Krafteinstellung des Anlaufes
34 Einstellung des Softanlauf: 2
A 0 = kein Softanlauf
1 = Softanlauf
2 = mehr Softanlauf
35 Krafteinstellung des Anlauf nach Hinderniserkennung: 8
A 0 = kein Anlauf
1-8 = Krafteinstellung (1 = minimale Kraft; 8 = maximale Kraft)
36 Dauer des Anlaufes: 5
A 1-20 = % einstellbar Gesamtweg des Tores
38 Driickstof3: um das Elektro-Schloss zu entriegeln 0
A 0 = kein Driickstof}
1-99 = Dauer in Zehntel von Sekunden vom Driickstof3
41 Verlangsamungsgeschwindigkeit: 0
0 = Langsame Bewegung
1 = sehr langsame Bewegung
42 Sensibilitat der Hinderniserkennung in der normale Geschwindigkeit: 70
A 1-99 = 1 (keine Hinderniserkennung)
= 99 (max. Hinderniserkennung)
43 Sensibilitat der Hinderniserkennung in der Verlangsamung: 80
A 1-99 = 1 (keine Hinderniserkennung)
= 99 (max. Hinderniserkennung)
49 Zahl der automatischen SchlieBversuche nach Hinderniserkennung 0
A 0 = keine automatische Schlielung nach Hinderniserkennung
1 — 3 = Schlieversuche nach Hinderniserkennung
50 Steuerungsverhalten bei Unterbrechung Lichtschranke 1 (FT1): 0
A 0 = wahrend der Offnung wird das Tor weiterhin &ffnen
1 = wahrend der Offnung bleibt das Tor stehen
2 = wahrend der Offnung beginnt das Tor eine SchlieBung
3 = wahrend Offnung bleibt das Tor stehen bei Unterbrechung FT1
4 = wihrend Offnung macht das Tor eine SchlieRung sobald FT1 frei gegeben wird
51 Unterbrechung Lichtschranke FT1 Tor in SchlieRbewegung: 2
A 0 = Tor schlieRt weiter
1 = wahrend der SchlielRung bleibt das Tor stehen bis zum nachsten Befehl
2 = wahrend der SchlieRung beginnt das Tor eine Offnung
3 = wahrend Schliefung bleibt das Tor stehen, solange die Lichtschranke FT1 nicht
freigegeben wird
(Tor schlielt dann weiter)
4 = wahrend SchlieRung macht das Tor eine Offnung, sobald Lichtschranke FT1
freigegeben wird
52 Tor geschlossen mit Unterbrechung Lichtschranke FT1: 0
A 0 = die Steuerung erméglicht nicht die Offnung
1 = die Steuerung ermdglicht die Offnung
2 = durch Unterbrechung von FT1 wird ein Offnungsbefehl erteilt
53 Unterbrechung Lichtschranke FT2 Tor in Offnungsbewegung: 3
A 0 = kein Befehl zur Steuerung / Lichtschranke nicht angeschlossen

1 = Stop, die Steuerung wartet auf den nachsten Befehl

2 = Tor kehrt um, ein SchlieRbefehl wird ausgeflihrt

3 = das Tor bleibt stehen, solange die Lichtschranke FT2 nicht frei- gegeben wird
(Tor 6ffnet dann weiter)

4 = das Tor beginnt eine SchlieBung, sobald Lichtschranke FT2 frei- gegeben wird




54 Unterbrechung Lichtschranke FT2 mit Tor in SchlieRbewegung:
A 0 = kein Befehl zur Steuerung / Lichtschranke nicht angeschlossen
1 = Stop, die Steuerung wartet auf den nachsten Befehl
2 = Tor kehrt um, ein Offnungsbefehl wird ausgefhrt
3 = das Tor bleibt stehen, solange die Lichtschranke FT2 nicht frei- gegeben wird
(Tor schlielt dann weiter)
4 = das Tor beginnt eine Offnung, sobald Lichtschranke FT2 frei- gegeben wird
55 Tor geschlossen mit Unterbrechung Lichtschranke FT2:
A 0 = die Steuerung erméglicht nicht die Offnung
1 = die Steuerung ermdglicht die Offnung
2 = durch Unterbrechung von FT2 wird ein Offnungsbefehl erteilt
56 Bei gedffnetem Tor mit Unterbrechung der Lichtschranke:
A 0 = kein Befehl zur Steuerung
1 = wird FT1 unterbrochen, schlie3t das Tor nach 6 sek. automatisch
2 = wird FT2 unterbrochen, schlief3t das Tor nach 6 sek. automatisch
60 Aktivierung des Bremsvorganges bei Erreichen des Endschalters:
A 0 = Bremse ist nicht aktiv
1 = Bremse ist am Erreichen des Endschalters aktiviert
61 Bremsvorgang bei Unterbrechung der Lichtschranke:
A 0 = Bremse ist nicht aktiv
1 = Bremse ist bei Unterbrechung der Lichtschranke aktiviert
62 Aktivierung des Bremsvorganges bei Notstopp:
A 0 = Bremse ist nicht aktiv
1 = Bremse ist aktiviert
63 Aktivierung des Bremsvorganges bei Umkehrung der Richtung:
A 0 = Bremse ist nicht aktiv
1 = die Steuerung erteilt einen Bremsbefehl vor Richtungsumkehrung
64 Dauer des Bremsvorganges:
A 1-99 = Dauer in Zehntelsekunden
65 Bremsstarke:
A 1-8 = Krafteinstellung (1 = minimale Kraft; 8 = maximale Kraft)
71 Standort des Torantriebes:
71 =0 von innen gesehen linker Motor
(Offnung von rechts nach links)
71 =1 von innen gesehen rechter Motor
(Tor 6ffnet sich von links nach rechts).
Diese Anderung wird durch das Ausschalten und wieder Einschalten der Steuerung
gespeichert.
72 Endschalter:
0 = die Endschalter (magnetisch / mechanisch) sind vorhanden
1 = Endschalter nicht vorhanden oder nicht installiert
73 Unfallschutzleisten Typ 1: fir die NebenschlieRkante nur im Offnen aktiv mit
einer kurzen Umkehrbewegung
0 = nicht vorhanden
1 = Zugdraht Unfallschutzleiste
2 = Schaltleiste
74 Unfallschutzleisten Typ 2: fir die HauptschlieBkante nur im SchlieRen aktiv mit
einer kurzen Umkehrbewegung
0 = nicht vorhanden
1 = Zugdraht Unfallschutzleiste
2 = Schaltleiste
75 Art des Encoder einstellen:
A 0 = optischer Encoder
1 = magnetischer Encoder
76 Funk Einstellung des Kanal 1:
A 0 = PP Impulsbefehl
1 = FulRgangerbefehl
2 =Tor auf
3=Tor zu
4 = Notstopp
5 = Durchgangsbeleuchtung
6 = Durchgangsbeleuchtung mit Impulsbetrieb
7 = Warnlampe Relais wird vom Kanal 1 der Fernbedienung bedient
8 = wie 7 mit Impulsbetrieb
77 Funk Einstellung des Kanal 2:
A 0 = PP Impulsbefehl

1 = FuRgéangerbefehl




2 =Tor auf

3=Torzu

4 = Notstopp

5 = Durchgangsbeleuchtung

6 = Durchgangsbeleuchtung mit Impulsbetrieb

7 = Warnlampe Relais wird vom Kanal 2 der Fernbedienung bedient
8 = wie 7 mit Impulsbetrieb

78 Warnblinklampen-Ausgang: 0
A 0 = die Warnlampe bendtigt ein Platine zum Blinken (Blinklogik)
1 =1 Hz, der Ausgang wird innerhalb einer sek. aktiviert / deaktiviert
2 = unterschiedliches Blinken der Warnlampe in Offnen (1Hz) und SchlieRen (2
Hz), Ausgang wird aktiviert / deaktiviert
79 Durchgangsbeleuchtung: 2
0 = ist nicht aktiv
1 = kurzer Impuls vor jeder Offnung
2 = Ausgang ist aktiviert wahrend der gesamten Bewegung des Tores
3-90 = in der Gesamtbewegung plus 3-90 sek. Beleuchtung an
92-99 = wie 3-90 die zweite Ziffer zeigt die Minuten an (2 bis 9 Min.)
8 Uhreingang (ORO): 0
A 0 = ist dieser Eingang geschlossen, dann wird kein weiterer Befehl von der
Steuerung Gbernommen
1 = ist dieser Eingang geschlossen, dann werden alle Befehle von der Steuerung
angenommen
90 Werkseinstellung:
Taste S1 und danach beide Tasten S2 und S3 gleichzeitig driicken, ist die
Werkseinstellung erneut eingestellt, dann zeigt das Display LL
n0 Serien-Nr. Anzeige:
00-FF = Platinenmodell
n1 Serien-Nr. Anzeige:
00-99 = Herstellungsjahr
n2 Serien-Nr. Anzeige:
00-52 = Herstellungswoche
n3 Serien-Nr. Anzeige:
00-99 = erste Erzeugungs-Nr.
n4 Serien-Nr. Anzeige:
00-99 = zweite Erzeugungs-Nr.
nS Serien-Nr. Anzeige:
00-99 = dritte Erzeugungs-Nr.
n6 Serien-Nr. Anzeige:
00-99 = Software-Version
o0 Torbewegungs- Anzeige:
00-99 = Zehntausend-Zahler
o1 Torbewegungs- Anzeige:
00-99 = Hunderten-Zahler
hO Bewegungszeit Anzeige:
00-99 = Hunderten-Stundenzahler
h1 Bewegungszeit Anzeige:
00-99 = Stundenzahler
do Einschalttage der Steuereinheit:
00-99 = Hunderttage-Zahler
d1 Einschalttage der Steuereinheit:
00-99 = Tage-Zahler
P1 Passwort P1: 00-99 00
P2 Passwort P2: 00-99 00
P3 Passwort P3: 00-99 00
P4 Passwort P4: 00-99 00
CP Passwort Anderung:

Nach Eingabe des neuen Passwortes gehen Sie zum CP Parameter, Taste S3
driicken und danach gleichzeitig die Tasten S2 und S$1 drlicken, um das neue
Passwort zu bestatigen.




F) ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE:

AP - COM Normalerweise offener elektr. Kontakt Offnungs- Befehl
CH-COM Normalerweise offener elektr. Kontakt SchlieBungs- Befehl
PED - COM Normalerweise offener elektr. Kontakt Gehfliigel Befehl
ORO - COM Normalerweise offener elektr. Kontakt Zeitschaltuhr Befehl
ANT Signal (nicht belegen) Antenne 433MHz ist am
CoMm Umflechtung (nicht belegen) Funkempfénger ang.
PP — COM Normalerweise offener elektr. Kontakt Impulsbetrieb
ST-COM Normalerweise geschl. elektr. Kontakt Notstopptaste
COS1-COM Normalerweise geschl. elektr. Kontakt Unfallschutzleiste 1
COS2 - COM Normalerweise geschl. elektr. Kontakt Unfallschutzleiste 2
FT1 - COM Normalerweise geschl. elektr. Kontakt Lichtschranke Typ 1
FT2 - COM Normalerweise geschl. elektr. Kontakt Lichtschranke Typ 2
SC-COM Tor auf Leuchte 24Vcc max. 2W Tor auf Leuchte
24V + 24V cc max. 300mA Stromversorgung
coMm 0V Masse (Zubehor: z.B. Licht.)
AP-COM-CH 230VAC 50 Hz Motorstromversorgung
{1k Kondensator
COR Potential freier Kontakt 5A Durchgangsbeleuchtung
LAM Potential freier Kontakt 1A Warnblinklampe
L-N- Erdung 230VAC 50 Hz Stromversorgung
LICHTSCHRANKEN-ANSCHLUSS:
mit 2 Paar IR 5001 (ZOOM-Z2E)
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G) UBERSICHTSCHALTPLAN
picture4  SELECTION BUTTON SCROLLING BUTTON H70/101AC
Ofo] S2+ O
MECHANICAL | — 53 EEEE ¢
RELEASE 000, 0 S1 - =] | COM - COMMON
INPUT | = [=]|| AP -OPEN
LMIT | [[=]] [=]||CH -CLOSE
switeH | |l = =1/ | PED -PEDESTRIAN
INPUT : j:| Radio receiver E:I ORO -CLOCK
— — ANT - ANTENNA
ENCODER [ ] COM - COMMON
INPUT | L= || PP -STEPBYSTEP
s |ST -STOP

COS1-SAFETYEDGE 1
COS2-SAFETYEDGE 2
FT1 -PHOTOCELL 1
FT2 -PHOTOCELL 2
COM - COMMON

SC -OPEN GATE LED . 24Vce
o 24V - ACCESSORIES POWER
24Veec MAX 300mA
—————1 Fuse 6,3 A
—
1 1 [ 1

LT
MOTOR /COURTESY Iy F N é POWER 230Vac
CAPACITOR FLASHING LIGHT



H) KONFORMITATSERKLARUNG
Der Unterzeichnende, Vertreter folgenden Herstellers

SMOLKA Tor- und Antriebstechnik
Kaiser-Friedrich-Str. 84
10585 Berlin

ERKLART, dass das nachfolgend beschriebene Gerit:

Beschreibung: Automatisierung fur Schiebetore.

Modell: H30 / 600 kg und H70/101AC

mit den gesetzlichen Bestimmungen Ubereinstimmt, die folgende Richtlinien umsetzen.
Richtlinie 89/336/EWG (EMV-Richtlinie) und darauf folgende Abanderungen.

Richtlinie 73/23/EWG (Niederspannungsrichtlinie) und darauf folgende.

Abanderungen und dass alle im Folgenden aufgeflihrten Normen und/oder technischen
Spezifikationen eingehalten wurden.

EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

EN 60335-1

EN 60335-2-103

Die letzten beiden Ziffern des Jahres, in dem die C€ 03-Kennzeichnung angebracht wurde.

Ort: Berlin

Datum: 02-01-2003

Unterschrift
eiree
Smolka Tor- und Antriebstechnik —
Kaiser- Friedrich- Str. 84
Tel.: 030/ 34799020 www.smolka-berlin.de
Fax.; 030/ 3416417 smolkatore@aol.com




