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© 7XB DIN 5481 CONTINUOS Keine axialen oder radialen Belastungen der Hohlwelle
Q = = zulassig! Falls notig Abtriebswelle anwendungsseitig
o
= Q gegenlagern. Passende Abtriebswellen finden Sie auf
Z Seite 164.
Remark
10 No axial or radial loads on the hollowshaft allowed! Shaft
315 must be supported by ball-bearing or similar in the appli-
: cation. Suitable shafts you will find on page 164.
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Diese Angaben sind Mittelwerte gemessen im kalten Zustand des Motors. Abweichungen von +10% sind méglich. Technische Anderungen vorbehalten.
These data are measured average values at cold engine. Deviations from +10% are possible. Subject to change without notice.
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